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SLOZEN SOUPRAVY

VY baleni{ rediometru DC-3E-83

PF{atroj DC-3E-83

Sonda DC-3E-83

Kontroln{ zdri&

Kolimadn{ clona

P¥{davné pouzdro pro velky monodlének (R20)
2édruénf list + osvéddeni o Jekosti
Transportni polystyrenovy obal

Transportn{ kartonovy obal 8 oznadenim
Zéznamn{k radiometru DC-3E-83

V_baleni piisluSenstvi

Stojdnek k méfeni vzorkd
Soubor pomdcek pro mé¥en{ vzorkd obsahujfecf:

Miska novodurovéd (fotomiska) 24x30cm
Miska novodurovéd (fotomiska) 18x24cm
Miska novodurovd (fotomiska) 13x18cm

Mérnd miske velkd z plastu g14 a%f 16cm, vydka
cca 2cm

MErné miska stiedn{ z plastu ¢8 aZ 12cm,
vyska cca 2cm

Souprava min 3 ks m&mych misek malych
¢4 a¥ Sem, vyska cca 15mm

MErnd nddoba z plastu, objem cca 1 litr
L3i%ka z plastické hmoty (Sajovd)

N&% kuchynsky s rukojeti z plastické hmoty,
dé1ke Sepele 12 aZ 15cm

S&ek polyetylenovy 20 (¥6) x 30 (£10) em,
min., tloustke 0,05mm

Papir £11tradn{ v ardich (cca 50x50cm)

Semolepicf textiln{ péska, 8{fe min, 5cm min.

St{tky samolepici b{1lé, cce 60x40mm
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.14 Buni%itd wata

.15 Rukavice m¥kké ochramné pryZové, (technické
nebo pro domicnost) velikoat & 9

.16 KrouZek kuponovy, pryZovy g cca 3cm
.17 Nabéralka z plestické hmoty ¢ cca Scm
.18 Ni¥ky, délka cca 150mm

.19 Kartdlek na ruce

.20 Kartddek m zkumavky s v&jifkem 4 3cm
.21 Boraxové medicinéln{ mydloc cca 100g

.22 Tekuty sapondtovy prostfedek v uzaviratelné

lahvidéce

min, 250

1
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BEZE

min., 100

.23 Hexametafosforefnan sod ¢ v oz &ené sklenéné
nebo polyetylenové lahvicce se %irokym hrdlem 100

.24 Papirow rudniky (trbaci blok) uzaviené
v polyetylemnovém sdZku

.25 Metodika poufit{ rediometru DC~-3E-83

.26 Obal pr{sludenstvi - transportn{ kufr
.27 Klouzek (mastek)
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2.0 voLBA MERfcfHO PRACOVIZTE

"M¢F{of precoviité vidy rozvinuj v chrénéném prostoru
s vysokym zeslabenim zvySeného zé¥eni zpisobeného zamo-
¥enfm prostoru radioaktivnim aspedem, tj. pFi nejniZéim
moZném pozadf.
Pripravu vzorkd provdd&j v odd¥lené Sdsti pracovisté
a rovné¥ tak i1 dezaktivaci konteminovanych pomlcek".

3,0 URGENT SOUPRAVY

Souprava prenosného readiometru DC-3E-83 Je uréena pro
specifln{ jednotky & sluby Civiln{ obrany 8SSR, zejmé-
na k provddéni:

3.1 V obdob{ mimo¥4ddnych opatfeni
- kontroly vychozich surovin a vyrobkd potravindfského

primyslu
- kontroly potravin a stravy
~ kontroly vody
v kontroly zdravotnickych materidld

3.2 V mirovém obdobi
- kontroly rizikovych pracovidt s redioaktivnimi zdFili

co GSSr
- srovndveci kontroly v okolf jadernych energetickych

a jadernych za¥izendi
- vyeviku p¥{slusnikd pfedurienyoh jednotek a sluZeb CO

v za¥{zenich systému CO ESSR

3,3 Radiometrem DC-3E-83 je mo¥no provdd&t:
- md¥en{ p¥{rodniho pozad{
- m&¥enf ddvkového pFikonu zéiFeni game
~ zjisfovin{ zd¥eni beta
- m&¥en{ plo¥nych aktivit riznfoch piedmstd
- méfen{ mérnych aktivit pevnych, sypkych a tekutych
materidlld
- vyhleddvén{ & m&¥en{ malych ploch zamofenych akitivitou
- vyhleddvédni zamoFenych pFedmétd

Instrukce k m&¥eni obsahuje "Metodika pouZit{ radiometru
Dc-3E-83“ e






POPIS RADIOMETRU DC-3E-83

Radiometr DC-3E-83 sestdvd z dvou &dst{: sondy a pfi-
stroje. Obé &ésti tvor{ snadno rozebiratelny celek umo¥-
nujfci pfi m8¥en{ manipulaci jednou rukou.

Sonde Jje s pristrojem elektricky spojena pomoci kabelu

] tfipélovjm konektorem,

Skiinky p¥i{stroje a sondy jsou z termosetické 14tky.

v dolni &4sti vika p¥istroje je odd&leny proastor pro
vloZeni napdjeciho mono&ldnku neb skumuldtoru velikosti
R6 uzavieny vickem se dvéma ryhovanymi Jrouby.

Pro napdjen{ rediometru monodldnkem velikosti R20 je

k dispozici pr¥idevny nédstavec.

V horn{ (panelové) dati pF{strsje (viz. obr. 1) je umisténo
rudkové méfidlo kryté sklendnym prihledem, Pod m&#idlem
se rachézi panel s pfehledné rozmisténymi ovlddacimi prvky
a zvukovodem zvukové indikace impulsd,

Sonda se pfipojuje na pravém boku p¥istroje pomoc{
kabelu s konektorem,
Na spodni 3dsti pFistrojové ski¥inky je popisny 5t{tek
8 grafy energetickych zdvislosti pouZitého detektoru sondy.
Jeho vyznam a pouziti{ je popsdno v "Metodice pouZit{
radiometru DC-3E-83",
Sonda radiometru DC-3E-83 md na svém pravém boku namonto-
vén drZdk odnimatelné rukojeti, kterd se upevnuje pomoc{
ryhovaného rudnfho Sroubu, DrZdk soudasné slouZ{ jako
civke pro navinuti kabelu sondy,
Horn{ &4st skiifnky sondy mé nalepen Ztftek se strudnym
ndvodem k obsluze radiometru IC-3E-83,
Ne spodku sk¥{nky sondy Jsou namontovdny 1iZiny s vysuno-
vatelnou clonou, kterd slouZi k odstinén{ zé¥en{ beta
nebo filtraci zdr¥en{ gama, Vysunovatelnd clona kryje pevnd
namontovanou ochrannou mriZku se silounovym vypletem chré-
nicim okénko detektoru. Konstrukce vysunovatelné clony
umo¥nuje jej{ vysouvdn{ a zasouvénf bez nutnosti porudeni
geometrie mé¥en{, V zasunuté poloze je clona zajiStdna
ruénim ryhovanym Sroubem,






Radiometr je dile vybaven kontrolnim zé¥ifem pro
kontrolu funkce p¥{stroje, kolima¥nf{ clonou a dalSim
prisludenstvim umo¥nujfeim provédénf riznych méfeni.






5,0 POPIS PRISLUSENSTVE

5.1

5.2

5.3

Kolimadn{ clona - viz.obr. 2

Je tvorena deskou s kolimftorem & priméru kolima&niho
otvoru 40 mm s tremi distandnimi sloupky zarudujfcimi
geometrii p¥i méFen{ malych ploch zamoienych aktivitou.
Kolima¥ni clona se upevnuje na jednu l1iZinu zeklesnutim
knofl{kového dr¥fku & pFiSroubovinim Zroubem do druhé
1liZiny.

Kontrolnf{ z4¥i8 - viz.obr, 3

Na kovové desce, upevnované obdobnym zpisobem jako koli-
ma&ni clona na 1i%iny, je mamontovén otodny kryt, pod
kterym je umistdn z47¥1& typu B2, Otddenim krytu mezi dvéma
mechanickymi dorazy lze z&Fi& odkryt nebo zakryt.
Kontrolnf z&%i& je ozna¥en symbolem pro radioaktivni zdriég.
Deska mé oznaelovaci Stitek s ddaji o aktivité ziFice.

Sestdvé ze t¥i zdkladnich 34sti: zékladni desky (7),
z umaplexu s pevnd namontovanou objimkou pro upevnéni
nosné trubky (10) a noside sondy (11).

5.3.1 Sestaven{ stojénku do pracovnfho uspoiddéni

- nosnou trubku (10) nasunout do noside sondy (11);
zédtka nosné trubky musi b¥i nahoie;

- nosnou trubku s nosiem sondy zasunout do objimky
zékladn{ desky (7) & zajistit ji dchytnym &roubem
objimky tak, aby dchytny &roud zapadl do vodie{ drédZky
nosné trubky. DoteZenim dchytného Sroubu (6) nosné trubky
se jejf poloha fixuje v jedné poloze. Pokud se ponechd
vichytny Sroub nosné trubky.uvoln&ny, lze nosid sondy
8 trubkou pootodit v objimce zékladni desky o 90° proti
sméru pohybu hodinovych rudiek, Ob& krajni pololy jsou
aretovdny védle&kovou zépadkou,

5.3.2 Nastaven{ mé&ficich poloh stojdnku - viz.obr. 4

Zékladni, hrubé nastaveni{ vzddlenosti sondy od vzorku,
¥f1i nastaven{ vySky nosi¥e nad zékladn{ deskou stojdénku






PO

5.4

se provede uvoln¥nim aretadniho Sroubu (2) a presunutim
nosi&e do ¥4dané polohy. Po pFesunu je nutno dotéhnout
aretadnf Zroub (2) a pFesné mastaven{ vydky sondy ned
vzorkem provédddt pomoci Sroubu posuvu mérek (3). Nastavend
se p¥itom kontroluje pomoci drdt¥né kontrolnf nérky (5)
zavédend na nosidi sondy. Sprévné vzddlenosti (3cm nebo

15 em) se dosihne tehdy, je-1i doln{ konec mErky Smm nad
povrchem vzorku, Vzddlenost{ sondy - vzorek je min&na vzdé-
lenost mezi umslohmotnou sk¥fnkou sondy & povrchem mE¥eného
vzorku.,
Pou?it{ jednotlivych poloh je bliZe popsédno u pifsludnych
typd m&fenf v "Metodice pouZiti radiometru DC=-3E-83 v mi-
mo¥édnych situacich",

Popis_souboru_pomicek pro méfenf vzorkd

Soubor pomicek - viz. &l. 1.2.2.0 - Je urden pro komplexni
zaji8tén{ m&¥en{ pevnych , tuhyeh, sypkych a kapalnych
vzorkd ve smyslu &lénku 3.0. Jejich pouZiti je podrobné
popsino v "Metodice pou?it{ radiometru DC-3E-83".,

5.4.1 Misky novodurové (1.2.2.1 a% 1.2,2.3)

Misky novodurové (fotomisky) se poklédaji na zékladn{ desku
stojénku & chrdn{ ji pFed potF{srE nfm mé¥enymi vzorky.
Misky lze pousfvat 1 k pFiprav& vzorkl.

5.4.,2 Mérné misky z plastu, mérné nddoby (1.2.2.4 &% 1.2.2,7)

Jsou ur&eny k uklédéni pFipravenych vzorkld mé¥enych mate-
ri41d. V téchto miskdch (nddobdch) se vzorky méii, M&mé
misky (nddoby) se vklddajf pod m&F{ci sondu do zv14at
X tomu u&elu vybranych (tj. nekontaminovanych) novodurovych
misek,

5.4.3 Dal3{ pomlicky - viz.&l. 1.2.2.8 a¥ 1.2.2.24

Jsou urdeny k pt{pravd a manipulaci se vzorky mé¥enych
materidld, ochrané obsluhy pied potFisng¥nim t&mito vzorky,
hygienické o¥istd obsluhy a dekontaminaci mé¥{cifho souboru.

5.4.4 Metodika pou?it{ rediometru DC-3E-83 v mimo¥ddnych situa-

cich (1.2.2.25)
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Je podrobnym névodem k provéd¥ni konkrétnich mé¥ en{
s radiometrem DC-3E-83 a popisem vyu¥it{ souboru pomicek,

5.4.5 Trensportn{ kufr (1.2.2.26)
S1lou%{ pro uwloZeni demontovaného stojénku k m¥Feni vzorkl
a souboru pomicek.

5.4.6 Klouzek (mastek) (1.2.2.27)
Je urden pro oSetfeni rukavic.
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6.0 POPIS FUNKCE RADIOMETRU

Rozm{stén{ ovlddacioh prvkd Zelnfho panelu radiometru
je nakresleno na obr. 1 v pffloze. Jednotlivé ovlddac{ prvky
jsou oznaleny 3isly, kterd jsou ddle v popisu uvddéna
v ghvorce,

6.1 Ginnost radiometru DC-3E-83 jJe ndsledujfof:

Detektor ionizujfcfho ziFfen! typu SBT-10 v sond¥
je naphijen zdrojem stabilizoveného napéti. Prepinadem
FUNKCE (12) se zapind jedna nebo deset sekc{ detektoru
SBT-10.
Impulsy ze sondy jsou zesilovdny zesilovadem a ddle
zpracovédvdny elektronickymi obvody. Namé¥ené ddaje se
oded{taji rudkovym m&¥idlem (1).

V pristroji je provedena samo&innéd korekce mrtvé doby
po&itafe (detektoru).
Prepinadem RC (9) lze volit bud krdtky mé¥ici Zas ~ 18
(sou¥asnd se zapfné zvukové indikmce impulsi) za cenu vel-
kjch fluktuaci ddeje m&Fidle, nebo deld{ m¥¥fc{ &as, kdy
fluktuasce nepresfhnou ¥ 5% plné vichylky rulky méFfidla.
Popis jednotlivych ovlddacich prvki a zpisob odeditdni
Gdajd je uveden v &lénku 8.1,
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TECHNICKE GDAJE

GM po&ital : SBT-10
G&innd detekdn{ plocha : 35 em?
Plosnd hmotnost slidy okénka H Smg/cm2
MEFidlo
Proudovy rozsah s 50/uA
Vnit¥ni odpor : 1,8 kOhmi
T¢¥ida presnosti : 2,5
- d&leni 1. stupnice : 0 aZ 10 (50+4 dilky)
~ déleni 2, stupnice : 0 aZ 30 (3045 d{ilkd)
Pomér stupnic : 1:3,16
Rozsahy mé¥enf ddvkového pfikonu gema zéFfeni
Jmenovity : 0 aZ 10 mGy/h
M&¥ic{ (precovni) : 0,1/uGy/h eZ 10 mGy/h
Di13{ rozsahy :
0,3-1-3-10-30-100/uGy/h (pracuje 10 sekci detektoru
SBT-10)
0,03-0,1=0,3-1=-3-10 mGy/h (pracuje 1 sekce detektoru
SBT-10)

Gdaj stupnice,bez korekce na energii zd¥eni gama, plati
jen pro energii 0,66 MeV dopadajici na sondu z Eelniho sméru.

Jmenovi ty . 0 a% 30.000 Bq/cm®
M&¥ic{ (pracovni) : 0,3 Bq/cm2 a% 30,000 Bq/cm
Diléi rozsahy :
1-3-10-30-100-300 Bq/cm® (pracuje 10 sekei detektoru
SBT-10)

100-300-1000-3000-10000-30000 Bq/cm®

(pracuje 1 sekce detektoru
SBT-10)

Bdaj stupnice, bez korekce na energii zéPeni bete, plati
pro z&Fi& beta s energii E .=0,33 MeV v tenké vrstvé a v po-
loze sondy p¥iloZené tésné na om&fovany povrch.






7.5

7.6

T.7

7.8

7.9
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Pfesnost radiometru

Zékladni chyba : mx. ¥ 15% hodnoty mé&Fené

velidiny % 2,5% a{1&fho
rozsahu

Fluktuace vychylky rulky m&ridla: tlumenéd &asovou konstantou
na max. +5% d{1&1ho rozsahu

Teplotn{ zévislost ddaje : max. £ 0,3% na 1°C
Zévislost ddaje na napdjecim
nap&ti : mx. ¥ 5%

uvedena na Btitku pi{stroje

Energetickd zdvislost ddaje
Sm&rovd zdvislost ddaje mé&Fen{

gama zd¥en{ : (0 aZ 25%); max., pokles je
ve sméru roviny okénka de-
tektoru

Cejchovéni

Pro gama zdfen{ je p¥{stroj cejchovén redionuklidem 137,
(energie 0,66 MeV),

Pro beta zdFen{ je pFistroj cejchovén pomoci ploZného etalo-
nu radionuklidu 90(8r+Y) s t%sn& p¥iloZenou sondou s pouzi-
tim koeficientu K=2 (viz. odstavec 9.6).

Kontrolni z47ié&

Radionuklid 90(Sr+Y) 22 kBq typ B2
Napéjeni

- tufkovy mono¥ldnek neb akumulétor o rozméru R6
- p¥i pou#it{ p¥{davného pouzdra: mono&lének neb akumulédtor
o rozméru R20

1,6 a2 1 V

- rozsah pracovniho napdt{
Spotfeba_proudu

prilp= 1,5V pfi Up = 1V

- p¥i normdlnim pozad{ : asi 6 mA asi 9 mA
- p¥i plné zét8%i : asi 25 mA asi 35 mA
Poznémka s

SpotFeba pFi zapnuté zvukové indikeci je coa 2 a¥ 3krdt v¥tif.
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&lének R6 ¢ldnek R20

asi 200 h agi 800 h
asi 80 h asi 300 h

- p¥i normdlnim pozadd
-~ pFi primérné zAtéZi

e

Gasovd konstante

Pro rychléd informativni méFeni: RCals (£1luktuace aZ 100%)
Pro presnd méFeni : RC=2,5-5-10~18-28-458
Je nastavena di1éim rozsahem.

Zvukovd indikace

Radiometr je vybaven zvukovou indikmci kaZdého impulsu
pomoci vestavdného sluchdtka se zvukovodem, Zvukovéd indikamce
je v &innosti jen pfi nastavené gasové konatanté RC=1s,

Kompenzeace pozadi

V rozsehu celé stupnice mé¥idla nejcitliv€jsfiho rozsehu lze
pouiivet kompenzaci pozedi. Nastaven{ se provédi pomoci

potenciometru (11).

bez p¥{mého pisoben{ nepriz-
nivych klimatickych vlivid

Precovni prostfedd

Rozsah pracovnich teplot : -10% &% 50°C

Pracovni poloha prFistroje : pfribliZn& vodorovnd

Vng j87 elektrické a magnetické

pole : zanedbatelné mslé

Chvéni a rézy pri mé¥eni : zanedbateln& malé

Tlak vzduchu : 86 kPa a%Z 106 kPa

Rozsah nepracovnich teplot : -40°C a¥ +65°C

Relativn{ vlhkost vzduchu : 80% trvale, 95% kritkodobé
Pozndmka:

Limitujicim &initelem pro pofit{ radiometru v mrezu Je
kabel sondy., Bez manipulace s kabelem sondy lze radi cmetr

poui{vat v teplotéch a¥ -20°C.






P¥{astro]

Sonde

Pristro]
Sonda

$

$
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140x76x42 (mm) - bez p¥fdamého néstavce
mono&lénku R20

140x76x52 (mm) - bez rukojeti a civky
- délka kabelu sondy je 3,6 m

0,47 kg - se zdrojem o velikosti R6
0,89 kg






8.0 OBSLUHA
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8.1 Popis ovlddacich prvki a zpligob odedftdni ddajid

- popis ovlddacich prvki je vztaZen k obr, 1 v priloze.

8.1.1 Pfepina& FUNKCE (12)

Md 3est poloh oznadenych symboly: VYP.; BAT.; mGy/h;

/uGy/h; x12Bq/cm2;
x100 Bq/cm

V poloze knofliku pFepinade:

- VYP,
- BAT,

-~ mGy/h

- /uGy/h

je radiometr vypnut

se kontroluje napét{ napdjeciho zdroje. Mo-
nodlének je dobry, ukdZe-1li rudke méridla
(1) do tolerandniho pole vyznaleného na jeho
di{selniku (4), Nedosfdhne-li rudka méridla
do tolerandniho pole, je monodlének vadny

a je nutné jej vymé&nit. Vyména se provad{
podle &1, 8.2,

UkédZe-11 rudka mé¥idla opadnou vychylku

(k levému dorszu), je monodlédnek vloZen
nesprédvné,

v této funkdni poloze se mé¥{ ddvkovy prfikon
zé¥eni gama,

D{18f rozsah se mastavuje pFepinadem ROZSAH
(13). P¥i zvolenych di1l&ich rozsazich 0,03;
0,3 a 3 se idaj odeditd na doln{ stupnici

(3) mé¥idla (1).

Pri zvolenych dil&ich rozsazich 0,1; 1 a 10
se Gdaj oded{td na horn{ stupnici (2) méridle

(1)0

v této funkdni poloze se m*¥{ ddvkovy p¥{kon
zéreni{ gama,

B{1&f m&Fici rozsah se nastavuje prepinalem
ROZSAH (13).

P¥i zvolenych df1&{ich rozsazich 0,33 3 a 30
se idaj oded{tf na dolni stupnici (3) mé-
ridla (1).






8.1,2
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- x1 Bq/cm2 : v této funkdni poloze se mE¥{ ploZnd
aktivita a m&érnéd ektivita,
Df{1%{ mé¥{of{ rozsah se nastavuje prepinalem
ROZSAH (13).
PFi zvolenych dil&ich rozsezich §; 103 100
gse ddaj odeXftsd na horni stupnici (2) mé-
¥idla (1).
PFi zvolenych dfl1&ich rozsazich 33 30; 300
ge idaj oded{td na doln{ stupnici (3) mé-
ridla (1).

- x100 Bq/em® : v této funk&n{ poloze se mi¥{ plodnk
a mérnd aktivite,
D{13{ m&¥ic{ rozsah se nastavuje pifepinadem
ROZSAH (13).
Pro odeditdn{ idaji plet{ analogicky text
popsany u polohy x1 Bq/cm” 8 tim, Ze mé¥i-
ci rozsah je 100x vétsi,

Prepinad ROZSAH (13)
UmoZnuje pFepinénim do Zesti poloh volit nejvhodn&jsi dfl-

é¢1{ mé&¥ief{ rozsah,

Poznémka:

V horn{ poloze pfepinade RC (9) se soudasn& s prepindnim
df18ich rozsahl prepind &asovéd konstanta,

V doln{ poloze prepinade RC (9) - 1s se soudasné s prepi-
nédnim di18{ch rozsahi dasovd konstanta nepFfepind.

Prepinad kritké 3asové konstanty sdrufeny s vypinalem
zvukové indikace RC (9)

Péepnutim pFepina&e do polohy 18 se vol{ krdtkd Easovid
konstanta m&feni, kdy neplat{ ddaje uv4d¥né u jednotlivych
poloh pfepinade ROZSAH (13) ve sloupei (8). V této poloze
md vychylka rudky m&¥idla (1) velkou fluktuaci, PFi krdtké
Sasové konstant® 18 se provdd&j{ rychld orientaini mére-
ni (z318%ovdni).

V poloze RC - 18 se soulasn¥ zapiné zvukovd indikace

impulsi,
Prepnutim pFepinade RC (9) do horni polohy se odpoj{ zvu-
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kovd indikace impulst a hodnota Zasové konstanty se
prepind prepinalem ROZSAH (13); nastavend hodnota &maové
konstanty se zjist{ ve sloupci (8).

Zvukovod (10)
Neni ovlddacim prvkem. Slou?{ pro zesileni zvukovych

impulsd vestavéného sluchétka.

Knof1ik P0zADf (11)

Jde o kombinovany elektromechanicky prvek umo ¥nujfci

providét nastaveni kompenzaece pozadi. Prvek mé t¥{i funkce:

- prepindni do polohy NASTAVENT a MERENT.

Providi se vytafenim knofliku smérem nahoru (poloha
NASTAVENT) a zmé&knutim a povolenim (poloha MERENT).
V poloze NASTAVENf je od m$#idla odpojen obvod dasové
konstanty. V poloze MERENT je tento obvod pripojen.

- kompenzace vychylky rulky méridla. Provd df{ se vyhradné
v poloze NASTAVENT oté&enim knofliku.

- NULOVANT vychylky rudky m&¥idla. Provdd{i se stlalenim
knoflfku smérem k panelu pfistroje. Pfitom prvek je ve
funkci tladitka. Povolenim knofliku se funkce prvku
vraci do polohy MERENT,

Kdy 8 jakym zplisobem se provddi kompenzace pozad{ je
uvedeno v &lédnku 8.7,

Odeditdn{ ddajl

P*1 ode&tu sprévné vychylky rudky méF¥idla je nutné volit
horni polohu prepinae RC (9).

Vychyleni rudky mé¥idla trvd urditou dobu; k odedtu
tidaje p¥istoupime po uplynuti trojndsobku hodnoty dasové
konstanty vyznalené ve sloupci (8) a Fddku podle polohy
prepinade ROZSAH (13).

I po uplynuti této doby vychylka rudky mEridla kolisd;
proto je nutné pozorovat vychylku po dobu alespoﬁ jedné

dasové konstanty.
Za sprévny - smdrodatny - iddej povaZiujeme gtfedni{ hodnotu

z meznich vychylek,
Upozornéni:
Polohu prepinmade ROZSAH (13) volit vidy tak, aby se vychylka
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rufky mé¥idla pohybovale v rozmezi druhé aZ tPeti treti-
ny délky stupnice,

Monodlének neb akumuldtor velikosti R6
- od3roubovat kryt prostoru monodlinku (neztratitelné Srou-

by zistdvaji v krytu )

- stary monodlédnek vyjmout
- novy vklddat Sikmo + polem k souhlasn& oznalenému kon-
taktu a mirnym tlakem jej zasunout do zikladni polohy

- ptepnutim pfepinade FUNKCE (12) do polohy BAT. zkontro-
lovat zda rudke mé¥idla ukazuje do tolerandniho pole (4)

- kryt prostoru monodldnku p¥isSroubovat.

Pouz?iti monodldnku neb akumuldtoru velikosti R20

Pro dlouhodobd m&¥en{ radiometrem se doporuduje jej napdjet

velkym mono&lénkem - velikosti R20, K tomuto idcdelu je

v soupravé rediometru pf¥idavné pouzdro.

Postup montdZe pridavného pouzdra k p¥istroji:

- vyS3roubovat Srouby krytu prostoru mono&lénku

- vyjmout monodldnek (akumuldtor) velikosti Ré

- z baleni{ radiometru vyjmout piidawné pouzdro & vySroubo-
vat Srouby jeho krytu

- p¥idavné pouzdro p¥ipojnymi kontektnimi péry zasunout
do prostoru pro monodlének R6

- Sroubovikem pFiSroubovat pouzdro do zivitovych vloZek
pF{stroje pomoci dvou Sroubd uvnitf¥ pouzdra

- vlo%it do p¥idavného pouzdra monodlének neb akumuldtor
velikosti R20. POZOR na polaritu monodlénku (akumuldtoru).

- prisroubovat kryt p¥idavného pouzra
- ovE¥it pfepinadem FUNKCE (12) v poleze BAT., zde rulka
mé?idla ukazuje do vyznaeného tolerandniho pole (4).
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8.3 Hrubéd kontrola funkce kompenzace pozadf

Piepina& FUNKCE (12) do polohy mGy/h, pfepinad ROZSAH (13)
do polohy 0,03 mGy/h, pf¥epinad RC (9) do polohy is,

knof 1{k POZADf (11) nastavit do polohy 10. Rudka m&¥idla
se pFitom musi vychylit doleva na doraz. PF¥i pifepindni
pFepinade ROZSAH (13) na hrubdf{ d{1¥{ rozsahy se od d{l-
&fho rozsahu 0,3 mGy/h vychylka rulky m&ridle mus{ zmen-
govat a pii zvoleném df1&8{m rozsehu 10 mGy/h md byt opét
nulov4,

8.4,1 Hrubd kontrola - nastavit FUNKCI #2) ne /uGy/h; ROZSAH (13)
do polohy 0,33 RC (9) do polohy 1s;
knoflikx POZADf (11) do polohy "O"; sonda
pripojena,

V tomto usporéddén{ se musi ozyvat zvukové signdily s rizny-
mi Sasovymi odstupy s Cetnosti 2 aZ 4 impulsy za sekundu
pfi normdlnim pozadd.

Rudke méridla pritom ukazuje neustile se ménici vychylku
(velkd fluktusce) v rozmezi celé stupnice.

Po pfepnuti p¥epinade RC (9) do polohy 458 se md, po mini-
mélni dobd 3xRC (3x45s), vychylke rudky m&¥idle ustilit na
hodnoté asi 0,15/uGy/h. Fluktuace se md p¥itom zmensSit

na ceca X 5% celkového rozsahu,

V poloze pFepimade ROZSAH (13) na 0,03 mGy/h pFi RC = 18,
se kontroluji zvukové signdly. Jejich detnost md byt

v tomto usporéddni asi 10 krdt mendi, tj. 2 aZ 4 impulsy
za deset sekund a pii kaZdém impulsu lze pozorovat sotva
znatelnou vychylku rudky méridla,

Upozornéni:

Velikost pozadi se v rizném prostiedi miZe odchylovat od
uvedenych hodnot.

8.4.2 Presnd kontrola - provédi se pomoci kontrolniho etalonuj;
kontrolni etalon pFi&roubovat k sondé
(dle 1. 5.2)., Otodny kryt prestavit z po-
lohy "Z" do "0", vysunovatelnou clonu
vysunout,







8.5

8.6

Pfepina¥ FUNKCE (12) do polohy Bq/cm®; ROZSAH (13) zvolit
dle ddajd na 3tftku etalonu, RC (9) v horni poloze
(dlouhd Sasovd konstenta), Vychylku ru&ky mé¥idle odedist
po min., dobd 3xRC; vychylka mus{ souhlasit s ddajem uve-
denym na &titku etalonu.

Vysouvédni a vxliméni clony sondy

Beta zditen{ se zjidfuje s vysunutou clonou, tj. odkrytém
okénku GM po&itace.

Po vySroubovéni ryhoveného Sroubu lze clonu vysunout
(posunout v 1iZindch) a% k mechanickému dorazu,

Zté¥uje-11 vysunuté clona manipuleci p¥i operativnim méfe-
nf, 1ze ji z 11%#in vyjmout, cof umo¥nuje doln{f, pru¥nd
ulofend zardZka,

Pritladenim vysunuté clony k pruZné zariZce se uvolni clona
v m{std homi{ - pevné - zardiky a lze ji vyjmout. PFi vkld-
dén{ vysunovatelné clony do 1iZin se postupuje obdotnym
zpisobem,

V b&¥ném usporddén{ je pF{stroj se sondou mechenicky spojen
pomoci piftladného vystupku rukojeti a vyS88ich hlav 8rou-
bt sk¥inky sondy (ne strané dridku rukojeti). Sroub rukojeti
se dotehuje do Zikmého zdFezu drZdku rukojeti a tim je
zarudovéno pevné staieni obou sk¥{n&k, Uvolnénim Sroubu
rukojeti lze rukoje sejmout e p¥{stroj oddélit od sondy.
Rukojet 1ze znovu nasadit na driék a dotdhnout ji Sroubem,
Konektor sondy lze p#i&nym vylomenim 0dd8lit a odvinout

z civky pot¥ebnou délku kabelu. Kabel se ptitom uvolni ze
dvou p¥{chytnych kolfikd,

ME¥en{ s odd¥lenou sondou se doporuduje providét v téch
pripadech, kdy Jje tfeba oméfovat mp¥. svislé plochy, & kdy
by mé¥idlo mohlo vykazovat zvétdenou chybu z divodu vy-
chyleni od polohy vodorovné.

Poznédmka :

P¥1 zp&tném navi jeni{ kabelu na civku je t¥eba dbdt m jeho

pravidelné uklédddn{ do vrstev; nejpreve vidy 3 zdvity
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t&sn® vedle sebe a dal¥l vratvu 2 zévity do mezer, atd.
Kabel je tfeba p¥l navi jen{ rowmomérn& utehovat, aby
zakondeni s konektorem nebylo krdtké neb pr¥{1id dlouhé.

Nechceme-1i rudni kompenzaci pozadi vyuzivet, musi byt
knof1{k POZADf (11) v poloze "O" a v poloze MERENE (viz.
¥1. 8.1.5). Toto nastavenf mus{ byt zachovino pii m&Feni
na funk&nim rozsahu mGy/h nebo- x100 Bq/cm2 p¥1 nomdlnim
pozad{, kdyjeho hodnota je zansdbatelnd.

8.7.1 Nastaveni kompenzace pozad{

ge provadd:
- v polaze FUNKCE (12) - /uGy/h a x1 Bq/cm2 - pfi normdlnim
pozad{

- v poloze FUNKCE (12) - mGy/h a x100 Bq/cm2 - pii zvySeném
pozad{

Postup nastaveni:
a) vysunovatelnd clona sondy zasunutae
b) prepina& ROZSAH (13) vidy na nejcitlivdjd{ d{1¥{ rozsah
¢) prepined RC (9) do hom{ polohy (velkd konstanta RC)
d) knofl{kx PozZADf (11) do polohy NASTAVENT (vytdhnout)
a nastavit na "O0" (oto3enim).
Vydkat ustéleni vychylky rulky méridla (cca 2,5 min).
Po této dobd mi¥idlo ukazuje sprévaou vel ikost pozaddi.

e) knoflik PozADE (11) pootodit do polohy, kdy rudke
mépidla ukazuje na nulu stupnice. T{m je provedena
xompenzace pozadi., Fluktuace pFi tom zpisobuji, Ze vy-
chylke miZe kol{sat okolo nuly (i do zépornych hodnot).

£) knotl{k PoZADf (11)stisknout na dorez Kk panelu - do
polohy NULOVAN a povolit. Tim se matavi poloha MERENE
POZOR:
ME¥it v poloze NASTAVENE (vytaZeném knofl{iku) nelze.
Vysledky by mohly byt chybné.
U piistroje s mstavenou kxompenzaci pozad{ se pozad{
gamodinn® odeZ{td na viech d{18{ch rozsazich p¥islu¥né
funkce,
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Upozornéni:

Kompenzaci je nutné znovu nastavit pri zmé&né& prosttre-
df (mista m8Feni) s pHi p¥epnutf pFistroje na jinou
funkei (mGy/h, ,uGy/h, x100 Bq/om? & x1 Baq/cm®)

g) V prib&hu m&¥en{ lze provdd&t nulovdni vychylky rulky
mé¥idla stisknutim knoflfku PozAD (11).

-_---——-——-———————-——-—-—---———-——-_——--——-——-—-————

Kontrola nastaveni kompenzace pozadi

Providi se v prib&hu mEFenf. Ujisti-11 se pozorovdnim rul-
ky métridla, Ze doS3lo k posunu vychylky na jednu nebo druhou
stranu, je nutné kompenzaci znovu popsanym zplsobem nastavit.

Rozsah kompenzace pozadf
Meximélni hodnota pozadi, kterou lze ruéné zkompenzovat,
je omezena max, vychylkou rulky m&¥idla na nejecitliv&jaim

d{1¢im rozsahu:

a) p¥i FUNKCI (12) =~ /uGy/h - 0,33 /uGy/h
b) pfi FUNKCI (12) - mGy/h - 0,033 moy/h
¢) pFi FUNKCI (12) - x1 Bq/enm’ - 1,2 Bq/cm®
d) p¥i FUNKCI (12) - x100 Bq/em’ - 120 Bq/cm®

P¥{ v&t8im pozadi nei je uvedeno, nelze samo&innou kom-
penzaci pouzit., V takovfch pFipadech mus{ byt knoflik
P0ozZADf (11) nestaven na "O" své stupnice.

ZvySené pozadi se mus{ samostatnd zméFit & p¥#i hodnoceni

je odeditat od nam&¥enych Gdaji.
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MERENT

Mi¥eni divkového pif{konu zdfeni gama

Mi¥en{ se provdd{ v poloze pFepinade FUNKCE (12) - mGy/h

nebo /uGy/h pFi zesunuté cloné sondy & podle nésledujiciho

postupu:

- dle pot¥eby mstavit rudn{ kompenzaci pozedi - viz. &1,
8.7.1. Db&t na to, aby v pribéhu mé¥enf nedodlo ke zméné
polohy knoflf{ku POzZADE (11)

- pfepinad Zasové konstanty RC (9) p¥epnout do polohy 1s.
Podle vychylky rudky m&¥idia - po zapnut{ p¥istroje -
- ptepnout pfepinad ROZSAH (13). DodrZet zdésadu vyznale-
nou v upozornéni &l. 8.1.6.

- je-11 tfeba m&¥it s v&t3{ pFesnosti, prepnout pfepinad
RC (9) do hornf polohy & vy&kat ustdleni vychylky rudky
mé¥idla, tj. minimdln& 3 RC pF{sludného m&¥{ciho rozsehu.
Ode3ist udaj dle popisu - viz. &l. B8.1.6.

P¥{stro] je mastaven ne FUNKCI (12) - x1 Bg/cm’ nebo
x100 Bq/cm2. ME#{ se p¥l vysunuté cloné sondy. Pokud je
nutné kompenzovat pozad{, provede se p¥ed méFenim podle
¢l. 8.T.1.

Nem&Feny tidaj je pfi mdfeni plodné aktivity vyjéddfen

v jednotkédch Bq/cmz.

Podrobnéji je m&fen{ plodnych aktivit popséno v "Metodice
pouzit{ radiometru DC-3E-83 v mimo¥ddnych situacich",

P¢istroj je nastaven na FUNKCI (12) - xI Bq/cm2 nebo

x100 Bq/cmz. Stanoveni mérné aktivity se provéd{ méFenim
pFisludnych vzorkd, Pro tato méfeni je nutné pr{sludenstvi
dle ¢1. 1.2,

Podrobnd je problematika popsédna v "Metodice pouZiti
radiometru DC-3E-83". '
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Vyhleddvén{ zamofenyc

Zamo¥ené pFedmEty lze vyhleddvat dvo jim zpisobem:

- prostf¥ednictvim detekce zdFeni gama

- prostrednictvim detekce zdifeni beta

Pro ddely vyhleddvén{ zemo¥enych predm&€ti je radiometr
DC-3E-83 vybaven zvukovou indikac{i impulsi. Setnost indi-
kovanyeh impulsi je z&visléd me poloze piepinade FUNKCE (12).
V jeho poloze /uGy/h a x1 Bq/cm2 je asi 10 krdt vEts{

ne¥ v poloze mGy/h a x100 Bq/cm?. Getnost impulsd, ani
odpovidajici zvukovy signdél nejsou zAvislé na poloze
pFepinade ROZSAH (13). Proto je vhodné wlit nejhrubs{
rozseh pri kterém méd rediometr nejniZs8{ energetickou
spotrebu,

Poznémka :

PF¥i zapnuté zvukové indikaci miZe doji{t k Edstednému poklesu
vychylky rudky m&¥idla, P¥i Serstvém monodldnku (plné
nabitém ekumuldtoru) je tento pokles mensi neZ 2%. Na konci
¥ivotnosti mono&lénku (vybitém akumuldtoru), miZe pokles vychyl-
ky rudky m3¥idla &init &% 20%.

Vyhledivéni zamo¥enfch pFedmétd prostiednictvim detekce

zéfen{ gzama
Prepinad FUNKCE (12) v poloze mGy/h neb /uGy/h.

Vysunovatelnd clona sondy je zasunuta. Hodnoceni stupné
zamo¥en{ se posuzuje podle nam&¥enych iddaji.

Vyhledévéni zemoFenych pFedmétld prostfednictvim detekce
zéreni beta

Prepina& FUNKCE (12) v poloze mGy/h nebo /uGy/h.
Vysunovatelnd clone Jje vysunuta, )

V tomto uspoPdddni mE#{ radiometr DC-3E-83 ziéFeni{ bete +
+ gama,

Pro zji8téni podilu sloZky bete zéF¥eni se provede jedt&
jedno mé&¥eni se zmsunutou clonou pfi nezménéné geometrii
sondy. Z rozdilu vychylek rwWky mé¥idla z obou méfeni

gse vypodte podfl zd¥eni beta. Pro vypod&i tanou rozdilovou
hodnotu neplati jednotka ddvkového p¥fkonu Gy/h. Jde

pouze o informativni zji8t&n{ beta zdFeni ve sledovaném
pros toru.
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Pro tyto 4dely slou?i kolimedni clona popsend v &. 5.1.
fdaj nam$¥eny s kolimadnfi clonou je treba upravit pF{slusdnym
korekdnim &initelem. Podrobné je méFfeni popsdno v "Metodice
pou¥it{ radiometru DC-3E-83".

V sond¥ DC-3E-83 je pou#it detektor SBT-10, jehoZ icinnost
registrace ionizujfcfho zéieni Je 24visld na energii tohoto
zéfend,

Nam&Feny idaj - bez korekce - plati pro gema zAFenf o ener-
gii 0,66 MeV & pro beta zé¥en{ o meximélni energii 0,33 MeV,
Pro jiné zd¥enf, je-1i jeho energle znémé, lze provést ko-
rekci namé¥eného tdaje pomoci grafd - viz. obr.d. 5 Zéznam-
niku, neb na &titku na spodku pfistroje.

Nam$¥eny \idaj se musi pod¥lit koeficientem "K" odedtenym

z grafu,

Pousivdni radiometru v mlze, snihu a_de3dti

V tdchto podminkéich se v zésedé pouiivini radiometru
nedoporuuje, V nezbytnjch pfipadech lze radiometr v téch-
to podmninkfch pouiit, ale je tieba dbdt m to, aby se megzi
vidlicl sondy a skifnku pFistroje nedostala voda,

V deSti neotvirat gema clonu, v&t8{ kapky vody mohou po-
fkodit slidu poditade!
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10,0 KONTROLY, CEJCHOVANT A OPRAVY

1.0

v

Prib&Zné kontroly & béiné opravy v rozsahu uvedeném
¢l. 11.0 provddf uZfivatel pF{stroje.

Periodické kontroly, cejchowin{ a opravy provéddi podle
servisni dokumentece p¥{sludnd zkudebna a oprawvna CO,
Zédruwini opravy provddi{ Zdwd mechanizace a automatizace

v

Ostrové nad Ohv{,

POVINNOSTI UZIVATELE PRfSTROJE

UZivatel pristroje je povinen:

radiometr nevystavovat prudkym nédrazim
chrdnit pedlivé slidové okénko GM poditade pfed posSko-
zenim (tlou¥dtka slidy je pouze 0,01 mm)

hroz{-11i nebezped{ radioaktivniho zemoteni sondy, chrd-
nit sondu povlelenim &istym polyetylenovym sd&kem
dopravnimi prostfedky radiometr pi¥epravovat pouze v pi-
vodnim obalu (polystyremovy + kartonovy obal)

nejméné dvakrdt ro¥n& provést u radiometru kontrolu

vné j81ho vzhledu, kontrolu stavu napdjec{fho zdroje podle
&1, 8.,2.1 (8.2.2) zéznamniku a p¥esnou kontrolu sprivné
funkc e m&¥eni podle &l. 8.4.2 s vysunutou clonou (81, 8.5).

po kontrole nebo ukondeni m8¥eni vypnout p¥{stroj, vyj-
mout napdjeci zdroj

radiometr skladovat bez vloZeného napéjeciho zdro je
pravidelnd obménovat & skladovat dostatednou zdsobu na-
pijecich zdrojd pro provoz radiometru

providét tuto b&Znou ddrZbu: o&istu povrchu d{1d souprevy
od nedistot otfenim tampony namolenymi v sapondtovém
roztoku 8 nédslednym ot¥enim do sucha (dbdt, aby nebylo
podkozeno slidové okénko GM polfitade) a oli%t&n{ kontakt-
nich per prostoru zdroje; opravy neprovidét

po uplynuti 12 aZ 15 mésicl od date uvedeného v zdxuénim
1isté odeslat pFfistroj v pivodnim obalu (bez kufru s pri-
sludenstvim) k provedeni prvn{ periodické kontroly p¥Fi-

sludné zkusebn& a opravné CO
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k dal&im periodickym kontroldm a cejchovdni pf{stroj ode-
s{lat vZdy po uplynut{ 3 let od poslednf kontroly

- zjisti-11 b&hem zdrulni doby zdvadu, na ni% se vztahuje
zdruka, odeslat pFistroj k opravé do ZMA Ostrov nad Ohri,
v ostatnfch p#ipadech a v pozdrudni dob& do prisludné
zkudebny & opravny CO

- zabezpedit doplnovéni spotFebovanych d{18 pF{sludenstvi
nebo d{1d pFdsludenstvi, které gtédrmut{m ztretily poZado-
vané vlastnosti :

- o provozu pi{stroje vést npribéiny zdznam o provozu tech-
niky", v obdobi mimo¥ddnych opattenf "denni zdznam o pro-
vozu techniky"; vést zdznamy v"mEs{dnim zéznemu o pro-
vozu techniky"; po spotFebovéni zéznamovych 1istd v pPi-
loze tohoto zhznamniku zaloZit a vést sedit zdznamid
o provozu techniky, ktery bude obsahovat tytéZ rubriky
jako m ji formuldfe v priloze zaznamniku

- v obdobi mimo¥ddnych opatfeni vyplnovat prisludné privodky
xa3dého m&Feného vzorku, dodené soudesné se vzorkem
g ddaje zapisované do téchto mrivodek vést v "seSitu zd-
znamd o provedenych m¥F¥enich vzorku", ktery je povinen
pofidit podle pokyni uvedenych v "Metodice pouZiti radio-
metru DC-3E-83",

12,0 SkLADOVANE
Radiometr DC-3E-83 je nutno skladovet v suchych prostordch

bez chemickjch agresivnich vlivi a si1nych magnetickych
poli a bez prudkych vykyvi teplot.
Doporudené skladovaci podninky: teplota +10°% e¥ +25°C,
relativni vlhkost wzduchu do 75%.
Povolené skladovaci podminky: teplota -10% az +30°C,
relativni vlhkost vzduchu max. 75%.
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13.0 ZARUKA
Vyrobce poskytuje na radiometr DC-3E-83 zéruku po
dobu 2 rokl 8 vyjimkou GM poditade a méridla. Na tvto
souléstky se poskytuje zdruke v rozsahu zdruk poskytova-

nych dodavateli.

Zdruke zanikd p¥i mechanickém poSkozeni radiometru, porude
plombovdni & rovnd% tehdy, jsou-li pfistroje provozoviny
nebo skladovény za jinfch podmfnek neZ je uvedeno v tomto

Zéznamniku,
U p¥isludenstvi se vztahuje zdruka pouze na stojének,

14,0 DOPRAVA
V pfedepsanych obalech lze radiometr DC-3E-83 pfepra-

vovat v8emi béZnymi doprevnimi prostredky.

15.0 PRILOHY
-~ 5 1istl formuld¥e "Prib&Zny zdznam o provozu techniky"

- 10 1istd formuldé¥e "Denni zdznem o provozu techniky"
- 1 1ist formuld¥e "Mésidn{ zdznem o provozu techniky"
- 1 1list formuléie "Zdznamy o opravich"

- 1 118t formulé¥e "Zdznam o kontrole a cejchovini"

- obr. &, 1., Ovlddaci! prvky

- obr. &, 2, Kolimaéni clona

- obr. &. 3. Kontrolni etalon

. 4. Stojdnek

. 5. Energetickd zdvislost ddeje

(e

- obr,.

¢

- obr.






Pribé¥n¥ zéznam o provozu techniky,

Typ souprevy: 81islo (dstfedny):

Dat.| Provoz Doba | Podpis ||Dat.| Provom Doba Podpis

Dat., | Druh GdrZdby 2ji5téné zdvady Odstranéno Podpis

Kontrola podle pAté odrdZky
&1l. 11,0 provedena dne:

Podpis odpovédného pracovnikaq







Denn{ zéznam o provozu techniky v obdobf mimo¥ddnych opatieni,

Rok:

Typ soupravy: Gi{slo (Ustfedny): M&sic:
m
Dat. Provoz Doba Podpis |Pat. | Provoz Daba Podpis
1. 17.
2. 18,
3. 19,
4. 20,
5 21,
6. 22,
7. 23,
8. 24,
9. 25,
10. 26.
1. 27,
12, 28,
13. 29,
14, 30,
15, ’ 31.
16.

Soudet za mésic: Podpis odpovédného pracovnika:

++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++++

Dat. | Druh GdrzZby 2ji8t&né zdvady Odstranéno Podpis

Stav soupravy na konci mésice:

Podpis odpovédného pracovnika:






- 45 =

MEs{¥n{ zéznam o provoru techniky,

Rok -
mésfc

Podet odprec.
hodin

Rok -
m&sfic

hodin

Podet odprac. Rok -

mésic

Polet odprec.
hodin

=f=_€
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7 £znamy o opraviédch

(provéddénych oprevérenskym
zat{zenim CO):

Potrad.
éislo

Druh opreavy

Datum
Bpravy

Opravu provedla oprev
na CO-razitko, podpis

- 7
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Z4dznam o kontrole

a

cejchoviénid:

Kontrolu - cejchovéni
provedla opravna CO

Da tum
provedeni

Vysledek

Razitko &
podpis

pracovnikea
opravny







Obrézek & 1 OVLADACT PRVKY NA GELNIM PANELU DC-3E-83
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FUNKCE ROZ|SAH

1 N

©
i{{@l}

RADIOMETR
NASTAVENT § DC-3E-83

i rd
B4k N

I

1

1, Méridlo

¢. Horn{ stupnice méfidla

3, Dolni stupnice méridla

4. Tolerandni pole pro kontrolu baterie
5. Stupnice funkdnich rozsahi mGy/h

6. Stupnice funkdnich rozsahi /uGy/h

7. Stupnice funkdnich rozsanid Bq/cm2

8. Stupnice 3asovych konstant

9, Prepinad krdtké Casové konstanty sdruZeny
s vypina8em zvukové indikace

10, Zvukovod
11, Knoflik kompenzace pozad{

12, Knoflik pF¥epinade funkc{
13. Knoflik prepinale rozsahi

14, Srouby krytu zdroje






Obrézek 3. 2. KOLIMACNT CLONA DC-3E-83

ALY

e N

1. Deske g kolimdtorem
2. Distandni sloupky
3. 3roub dchytny







Obrdzek &. 4 STOJANEK DC-3E-83

1. Sonda & rukojet{

2, Aretadni Broub

3. Sroudb posuvu

5. Kontroln{ mérka (2 ks)

6. Uohytny Sroud nosné trubky

Te
8.
9.
10.
i1,

Zékladni desks-
Ochramé miska

¥Ernd miska

Nosnd trubka s mEF{itkem
Nosi& sondy






Obrédzek &.5

CELNIM SMERU

ENERGETICKA ZAVISLOST UDAJE
PRO ZARENIYV
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